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Make It Special - Talleres

Programa de Talleres
Jueves — 18h —19:30h

* 06/08/2020 - C6mo empezar a definir una idea?
- Prototipado rapido, disefio modular y paramétrico.
* 20/08/2020 - Electrénica basica para proyectos.
* 27/08/2020 - Desarrollo y disefio de interfaz de usuario.
* 03/09/2020 - Documentacion final y publicacién.

Hackaton

* Inscripciones abiertas hasta el 18 de Septiembre
*  Desarrollo del proyecto y documentacién — durante Agosto hasta el 25 de
*  Entrega de Documentacion - 25 de Septiembre
*  Presentaciones Hackaton — 3 de Octubre

Bases del Hackaton



http://www.zaragozamakerspace.com/
https://makeitspecial.ibercivis.es/wp-content/uploads/sites/8/2020/07/Bases-Hackathon-Make-It-Special-1.pdf
https://makeitspecial.ibercivis.es/2020/08/07/taller-makeit-como-empezar-a-definir-una-idea/
https://makeitspecial.ibercivis.es/2020/08/18/taller-makeit-prototipado-rapido-diseno-modular-y-parametrico/

e iQué hay que hacer?
e :COmo lo va a hacer?

e Arduino — Placa programable

Electronica

e Codigo de programacion.
Programacion ‘ArdUbIOCkly

/




Semaforo Acustico

Montaje Electronico.
Detectar Ruido Umbral.

Ejecutar instrucciones cuando se sobrepasa el
ruido umbral.

Variables de configuracion.

Add a footer



Arduino ArduBlockly

Ardublockly es un entorno online de

Placa Progamable programacion por bloques.

Sefales de entrada y salida Crea el c6digo a medida que se afiaden
Pines bloques.

Electrénica programable Es muy til para aprender a programar y

visualizar los cambios.

Arduino run first:

Variables de configuracion.

(.
Arduino loop forever:

Set digital pin # “ (M HIGH T |
L count with [{li# from [[) to E&53 by BB
= do | set analog pin # .3 to [ (KD

wait milliseconds
—

count with [l§8 from @& to [ by ED
do  set analog pin # ﬂ to | (KD

wait milliseconds
—

Set digital pin # “ to

| —

Digital Output ge

Digital Input \

;.;gi

'
R R
CENEuANAY BB mmwE Y

Add a footer



Curso de Arduino - Iniciacion

Instalacian IDE de I/0 - Entrodas y§ salidas Serial Debug Analksy Threshold
Arduing Digital o analdgico Serial Plotter Input Control

Add a footer



Problema de valor Umbral

ooooooooooooooooooooooooooooooo

ooooooooooooooooooooooooooooooooooooooo

oooooooooooooooooooooooooooooooooooooo
---------------------------------------
ooooooooooooooooooooooooooooooooooooooo

oooooooooooooooooooooooooooooooooooooooo

---------------------------------------------------------------
ooooooooooooooooooooooooooooooooooooooo

fritzing

Setup EZEIR : speedto bps

Arduino run first:

set C2E8t0 | | @) | as (KD

set il to { () | as QIEERD
=¥ threshold - JNINE 50

—
Arduino loop forever:

set (EIA 1o | Read analog pin # | RS

' Serial * By En.ﬁadd new line
@) if val + J> " |

do | get digital pin # | (KR to
| -

else | get digital pin # | (KR
-



Curso de Arduino — Flujo de Eventos

Eventos Eventos Eventos Eventos

Eventos temporales Estrategias anticlogueo Shtemas discretod Y mogquings Interrupciones

. . de eziodo . .

Add a footer



Estrategias Antibloqueos

ST (1o ) Serial * HEC0he] 9600 * JiH

* Almacenar el valor del tiempo en una

. Arduino run first:
variable.

-l LEDpin ~ RE €) as
 Cada vez que se ejecuta en el bucle, t m—
- - : -1 current_time ~ R
revisar condicionalmente si ha L O as

sobre pasado el limite temporal. Arduino loop forever:
set to | current elapsed Time (milliseconds)

Qi (> v

NS e LM LEDpin * BRCEM HIGH ¥ |
EEEIRS print | <¢ [I0)]T) ** | ¥ add new line
- |




Curso de Arduino - Servomotores

3 sketch_sep12s | Arduine 105

Servomotores Servomotores
Control en bucle Casos de calibracion

Add a footer

Servomotores
Movimiento senoidal

10



Senal PWM - Servomotores

Arduino”

Pulse Width Madulation

0% Duty Cycle - analogWrite(Q)
Sv

Ov

25% Duty Cycle - analogWrite(64)

> ‘l 'l 'l 'l '| fritzing

Ov
) Arduino run first:
50% Duty Cycle - analogWrite(127)
Sv set to 70 J-51 Number + |
Ov Attach Servo Pin: (XTRS

75% Duty Cycle - analogWrite(191) Arduino loop forever:

5v
L L L L L count with [Jl§# from [) to EEI) by
Ov -

do LSenrn Wiite: G852 | [0-180]

100% Duty Cycle - analogWrite(255)

Sv

count with [[Il§# from to  [) by
do LSenrn Write: (o &8 (K8 | [0-180]

Ov




Curso de Arduino — Motores Paso a Paso

R P LE - ——

e D ek “mrh wim

Add a footer

Arduino Course

Motores paso a paso

instalocicn y control

makerspace

5 Arr i tin | Sbive 224 Lo
e tda ML) T ety

Arduino Course

Motores poso a paso

Orver L298N

makerspace

5 Arr i tin | Sbive 224 Lo
e tda ML) T ety

Arduino Course

Motores poso a paso

Stepoer Drives

makerspace

B e nagd i | e 19 -

E R = gt

Arduino Course

Motores paso a paso

Librerio AccelStepper

makerspace

12



Motores Paso a Paso — Driver L298N

U‘ AA Battery D l

Auanjeg vy m

fritzing

S0l Serial v BHELEELVRGE 9600 ¢ R

Setup stepper motor [ @@ Stepper motor:
Number of pins (EXE8

pin# EM pin2# (5B pin3# EXM pind#

how many steps per revolution 00}
set speed (rpm)to ~ EE1)

Arduino run first:

set EEENSEB o | () | as QYIRS
2 A Y Number

set EEXNBT (g | as (MRS
set (il to G| as .

—
Arduino loop forever:

ek octo2.nos - AN acival_pos -+ -

move stepper MEES  Crxp €XD LT

€N print  EEIEINTRS | add newline
Q (= - [ position + |

/S set CB o | G | CIED
W] position - RN - - B position ~

ETIRD print (| ¢ » | @ add new line

|



Motores Paso a Paso — Driver CheapStick

VDD

microcontroller

GND

1

logic power supply
(3-5.5V)




Curso de Arduino — Motores DC

8 sketch_sep12a | Arduino 105 (o 4 sketch_sep12a | Arduino 105 S 2
Fie Edit (Sketch| Tools Help Fie Edit (Sketch] Tools Help w
Arduino Course Arduino Course
Motores DC Motores DC

Etapa de potencia Control con Encoder Wheel
makerspace makerspace

Add a footer
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Motores Paso a Paso — Stepper Driver

l motor power supply
(s &\/

VDD ca P
microcontroller ERESET

L sTEP [
GND e ML

1

logic power supply
(3-5.5V)

fritzing



Curso de Arduino —12C

4 sketch_sep12a | Arduino 105 Lo ) % sketch_sep12a | Arduino 105 o B e
Fie Edit [Sketch| Tools Help ‘ Fie Edit (Sketch| Tools Help ‘

Arduino Course ~ Arduino Course
12C 12C
Protocolo Componentes |2C
zgz|makerspace zgz|makerspace

Add a footer
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Gracias por participar
en nuestro Taller.

Make It Special

makeitspecial@ibercivis.es
www.makeitspecial.ibercivis.es



makeitspecial.ibercivis.es

